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Dar uma introdução à teoria de otimização contínua, fornecendo ao aluno conhecimentos teóricos 
sobre o assunto de modo a torná-lo apto a formular, entender e resolver problemas de programação 
não-linear com e sem restrições. 
 
 

 

 

 

Conjuntos convexos. Funções convexas e generalizações. Condições de otimalidade. Teoria de 
dualidade. 
 
 

 

 

 
 
1. CONJUNTOS CONVEXOS 

1.1. Propriedades básicas de conjuntos convexos. 
1.2. O operador de projeção. 
1.3. Teoremas de separação. 
1.4. Pontos extremos. 

 
2. FUNÇÕES CONVEXAS E GENERALIZAÇÕES 

FICHA DE DISCIPLINA 

OBJETIVOS  

EMENTA 

DESCRIÇÃO DO PROGRAMA 



2.1. Definições e propriedades básicas. 
2.2. Funções convexas diferenciáveis. 
2.3. Máximos e mínimos de funções convexas. 
2.4. Generalizações de funções convexas. 

 
3. CONDIÇÕES DE OTIMALIDADE 

3.1. Problemas sem restrições. 
3.2. Problemas com restrições. Condições de otimalidade de Fritz John e de Karush-Kuhn- 

Tucker. 
3.3. Condições necessárias e suficientes de 2ª ordem para problemas com restrições. 
3.4. Qualificações de restrições. 

 
4. TEORIA DE DUALIDADE 

4.1. Definição do problema dual. 
4.2. Teoremas de dualidade. 
4.3. Pontos de sela. 
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